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Osnova 

Å/ƻ ƧŜ ǌƝŘƛŎƝ ǎȅǎǘŞƳ w9· ŀ Ŏƻ ǳƳƝ 

Å¦ƪłȊƪȅ ǌƝȊŜƴƝ ƳƻŘŜƭǻ όƳƝőΣ ƪȅǾŀŘƭƻΣ ƭŀŎƘǘŀƴύ 

ÅWŀƪ ǎŜ Řł w9· ǾȅǳȌƝǘ ǾŜ ǾȇǳŎŜ 

Å¦ƪłȊƪŀ ǌƝȊŜƴƝ ƳƻŘŜƭǳ αƳƻǘƻǊ-ƎŜƴŜǊłǘƻǊά 

Å{ǘŀǾŜōƴƛŎŜ ǇǊƻ ȊŀőłǘŜőƴƝƪȅ ό{ǘŀǊǘŜǊ Yƛǘύ 

ÅKontakty 

 

 



/ƻ ƧŜ ǌƝŘƛŎƝ ǎȅǎǘŞƳ w9·Κ 

ÅtǊƻƎǊŀƳƻǾŞ ǾȅōŀǾŜƴƝ ǇǊƻ ǌƝȊŜƴƝ ǎǘǊƻƧǻ ŀ ǇǊƻŎŜǎǻ Ǿ 
ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ 

Åw9· ƧŜ ǾȅōŀǾŜƴ ǊƻȊǎłƘƭƻǳ ƪƴƛƘƻǾƴƻǳ ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ōƭƻƪǻΣ 
ȊŜ ƪǘŜǊȇŎƘ ƭȊŜ ǎƭƻȌƛǘ ǌƝŘƛŎƝ ŀƭƎƻǊƛǘƳǳǎ 

ÅyƝȊŜƴƝ ǎŜ ƴŜƳǳǎƝ ǇǊŀŎƴŠ ǇǊƻƎǊŀƳƻǾŀǘΣ ŀƭŜ ƪƻƴŦƛƎǳǊǳƧŜ 
ǎŜ ƎǊŀŦƛŎƪȅ ǎǇƻƧƻǾłƴƝƳ ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ōƭƻƪǻ όǇƻŘƻōƴŠ Ƨŀƪƻ 
ƛƴǘŜƎǊƻǾŀƴȇŎƘ ƻōǾƻŘǻ Ǿ ŜƭŜƪǘǊƻǘŜŎƘƴƛŎŜύ 

Å¦ƳƻȌƶǳƧŜ ǎƴŀŘƴƻǳ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƛ tL5 ǊŜƎǳƭŀŎŜ ƛ ƭƻƎƛŎƪŞƘƻ 
ǌƝȊŜƴƝ όƪƻƳōƛƴŀőƴƝ ƛ ǎŜƪǾŜƴőƴƝ ƭƻƎƛƪŀύ 

Å{ǇƻƭǳǇǊŀŎǳƧŜ ǎŜ ǎƻŦǘǿŀǊƻǾȇƳƛ ƴłǎǘǊƻƧƛ ǇǊƻ ǾȅǘǾłǌŜƴƝ 
ƎǊŀŦƛŎƪŞƘƻ ǳȌƛǾŀǘŜƭǎƪŞƘƻ ǊƻȊƘǊŀƴƝ όht/Σ I¢a[рύ  

Å±ƘƻŘƴȇ ǇǊƻ ǌƝȊŜƴƝ ƭŀōƻǊŀǘƻǊƴƝŎƘ ƳƻŘŜƭǻ 



{ǘǊǳƪǘǳǊŀ ǎȅǎǘŞƳǳ w9· 



bŀ őŜƳ w9· ōŠȌƝΚ 

Å±ȇǾƻƧƻǾŞ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ ǇǊŀŎǳƧŜ ǾŜ ²ƛƴŘƻǿǎ ό·tΣ ±ƛǎǘŀΣ тύΣ  

Å/ƝƭƻǾŞ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ Ǉŀƪ Ǿ ƻǇŜǊŀőƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳŜŎƘ 
Windows, Windows /9 ŀ Db¦ [ƛƴǳȄ όǇǌƝǇŀŘƴŠ ǎ 
ǊƻȊǑƝǌŜƴƝƳ ǊŜłƭƴŞƘƻ őŀǎǳ Xenomaiύ ƴŀ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝƳ 
hardwaru: 

ÅWŜŘƴƻŘŜǎƪƻǾŞ ǇƻőƝǘŀőŜ όŎŜƴŀ ŎŎŀ оллл Yőύ 
ïtƻőƝǘŀőŜ ALIX firmy PC Engines ǾȅōŀǾŜƴŞ ǾȊŘłƭŜƴȇƳƛ 
ǾǎǘǳǇȅ ŀ ǾȇǎǘǳǇȅ ǇǌƛǇƻƧŜƴȇƳƛ ǇǌŜǎ Ethernet 

ÅtǊƻƎǊŀƳƻǾŀǘŜƭƴŞ ƪƻƴǘǊƻƭŞǊȅ όŎŜƴŀ ƻŘ нл ллл Yőύ 
ïWinPAC ŦƛǊƳȅ L/t 5!{ ǾȅōŀǾŜƴŞ ȊłǎǳǾƴȇƳƛ ƳƻŘǳƭȅ ǇǊƻ 
ǊǻȊƴŞ ǘȅǇȅ ǾǎǘǳǇǻ ŀ ǾȇǎǘǳǇǻ 

ÅtƻőƝǘŀőŜ t/ ŀ ǇǊǻƳȅǎƭƻǾł t/ όLt/ύ 
ïNotebooky a Netbooky όŎŜƴŀ ƻŘ р ллл Yőύ 

ï IPC od firem Advantech, MOXA όŎŜƴŀ ƻŘ нл ллл Yőύ ŀ 
ŘŀƭǑƝŎƘ όŎŜƴŀ ƻŘ мл ллл Yőύ 



aƻŘŜƭ ƳƝőŜ ƴŀ ǊƻǘǳƧƝŎƝ ŎƝǾŎŜ 

ÅhǘłőŜƴƝ ŎƝǾƪȅ ǎŜ ǌƝŘƝ ǘŀƪΣ ŀōȅ ƳƝő ƴŜǎǇŀŘƭ 



LƴǾŜǊȊƴƝ ǊƻǘŀőƴƝ ƪȅǾŀŘƭƻ 
ÅYȅǾŀŘƭƻ ƧŜ ǌƝȊŜƴƻ ƳƻǘƻǊŜƳ 
ƻǘłőŜƧƝŎƝƳ ǊŀƳŜƴŜƳ ǘŀƪΣ ŀōȅ 
ōŀƭŀƴŎƻǾŀƭƻ Ǿ ƴŜǎǘŀōƛƭƴƝ ǾȊǇǌƝƳŜƴŞ 
poloze 



wƻōƻǘƛŎƪȇ [ŀŎƘǘŀƴ 
ÅaƝő ǎŜ ǳŘǊȌǳƧŜ ǇƻƘȅōŜƳ ǾŜ ŘǾƻǳ ƻǎłŎƘ ƴŀ ƧŜƘƭŜ ǘŀƪΣ 
ŀōȅ ƴŜǎǇŀŘƭΦ ¢ǌŜǘƝ ƻǎŀ ƳŀƴƛǇǳƭłǘƻǊǳ ƧŜ ǇƻǳȌƛǘŀ ǇǊƻ 
ǾȅƘŀȊƻǾłƴƝ ƳƝőŜ Řƻ ǾȇǑƪȅ 



Wŀƪ ǎŜ Řł w9· ǾȅǳȌƝǘ ǾŜ ǾȇǳŎŜΚ 

ÅhŘǇƻǾŠřΥ aƴƻƘŀ ȊǇǻǎƻōȅΗ błǎƭŜŘǳƧƝ ǇǌƝƪƭŀŘȅ Χ 

ÅaŠǌŜƴƝ ŀ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ƳŠǌŜƴƝ 
ïtǊǻƳŠǊƻǾłƴƝΣ őƝǎƭƛŎƻǾł ŦƛƭǘǊŀŎŜ ŀ ǇǊŜŘƛƪŎŜ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ  

Å±ȇǳƪŀ tL5 ǊŜƎǳƭŀŎŜ 
ïWŜŘƴƻŘǳŎƘł ǊŜƎǳƭŀőƴƝ ǎƳȅőƪŀ ƛ ǎƭƻȌƛǘŠƧǑƝ ǊŜƎǳƭŀőƴƝ ǎǘǊǳƪǘǳǊȅΣ ƪŀǎƪłŘƴƝ 

regulace 

ïwǳőƴƝ ƛ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪŞ ƴŀǎǘŀǾƻǾłƴƝ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ǊŜƎǳƭłǘƻǊǻ 

Å{ŜƪǾŜƴőƴƝ ŀ ƪƻƳōƛƴŀőƴƝ ǌƝȊŜƴƝ 
ïƴłǾǊƘ ǎŜƪǾŜƴőƴƝŎƘ ŀǳǘƻƳŀǘǻ ǾŜ ŦƻǊƳŠ {C/ όǇƻŘƻōƴŞ ǎǘŀǾƻǾȇƳ 
ŘƛŀƎǊŀƳǻƳύ 

ÅtǊƻƎǊŀƳƻǾłƴƝ ǾƭŀǎǘƴƝŎƘ ǌƝŘƛŎƝŎƘ ŀƭƎƻǊƛǘƳǻ 
ï±ȅǘǾłǌŜƴƝ ǾƭŀǎǘƴƝŎƘ ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ōƭƻƪǻ ǎƪƭłŘłƴƝƳ Ȋ ŜȄƛǎǘǳƧƝŎƝŎƘ 

ïtǊƻƎǊŀƳƻǾłƴƝ ǾƭŀǎǘƴƝŎƘ ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ōƭƻƪǻ Ǿ ƧŀȊȅƪǳ ǾŜƭƳƛ ǇƻŘƻōƴŞƳ 
jazyku C 



Model motor-ƎŜƴŜǊłǘƻǊ 

Å±ŜƭƳƛ ƧŜŘƴƻŘǳŎƘȇ ŀ ƭŜǾƴȇ ƳƻŘŜƭΣ ƪǘŜǊȇ ǎƛ ƳǻȌŜ ŘƻǾƻƭƛǘ ƪŀȌŘȇ 

ÅYƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ƳƻŘŜƭǳ ǾȅǳȌƝǾł ƭŜǾƴŞ ǎǘŜƧƴƻǎƳŠǊƴŞ ƳƻŘŜƭłǌǎƪŞ 
motorky 

ÅtǊƻ ǌƝȊŜƴƝ ƳƻŘŜƭǳ ƧŜ ǇƻǳȌƛǘŀ  
ǇǊƻƎǊŀƳƻǾŀǘŜƭƴł ǇǊƻǘƻǘȅǇƻǾł  
jednotka Arduino UNO 

ÅIƴŀŎƝ ƳƻǘƻǊ ǎŜ ǌƝŘƝ ǑƝǌƪƻǾƻǳ  
ƳƻŘǳƭŀŎƝΣ Ƙƴŀƴȇ ƳƻǘƻǊ  
funguje jako tachodynamo 

Å±ǑŜ ƧŜ ƴŀǇłƧŜƴƻ ǇƻǳȊŜ  
z portu USB (5V) 



Konfigurace v programu RexDraw 

Å tǌƝƪƭŀŘ ǊŜƎǳƭŀŎŜ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ƻǘłőŜƴƝ motorku 

ï Komunikaci s jednotkou Arduino ȊŀƧƛǑǙǳƧŜ Ǉƻ ǎŞǊƛƻǾŞ ƭƛƴŎŜ ǾƻƭƴŠ 
ǇǊƻƎǊŀƳƻǾŀǘŜƭƴȇ ōƭƻƪ w9·[!bD Ǿ ƧŀȊȅƪǳ ǾȅŎƘłȊŜƧƝŎƝƳ Ȋ ƧŀȊȅƪŀ / 


